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____________________



1 НАЗНАЧЕНИЕ
Прибор предназначен для сбора данных с  дискретных входов модуля с передачей

их в сеть RS-485.
Модуль предназначен для эксплуатации в закрытых помещениях при:
− температуре окружающего воздуха от 5 до 50 °С;
− относительной влажности воздуха не более 80% при 35 °С и ниже;
− атмосферном давлении от 86 до 106,7 кПа.

2 ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ
Таблица 1

Наименование Значение

Напряжение питания

12…24 В переменного тока частотой
47…63Гц

16…34 В постоянного тока (номинальное
напряжение 24 В)

Потребляемая мощность, ВА, не более 1
Количество дискретных входов 24
Тип дискретного входа См. табл. 2
Интерфейс связи с мастером RS-485 гальваноразвязанный
Максимальная скорость обмена по
интерфейсу RS-485, бит/сек 115200

Протокол связи, используемый для
передачи информации ModBus-RTU

Степень защиты корпуса IP20
Габаритные размеры прибора, мм 140х90х63
Масса прибора, кг, не более 0,5
Средний срок службы, лет 8

Таблица 2
Наименование Значение

Гальваническая развязка Групповая
Напряжение питания, В 24

Номинальный входной ток, мА 8

Тип датчика дискретного входа
датчики, имеющие на выходе

транзисторный ключ n-p-n – типа
(открытый коллектор)

3. КОНСТРУКЦИЯ ПРИБОРА
Прибор выпускается в пластмассовом корпусе, предназначенном для крепления нa

DIN-рейку шириной 35 мм или на стену.
По верхней и нижней  сторонам прибора расположены ряды клемм «под винт»,

предназначенных для подведения проводов питания, интерфейса RS-485, подключения
дискретных датчиков.

Общий чертеж прибора с указаниями условных обозначений клемм и расположение
перемычек на рис. 1, назначение клемм приведено в табл. 3.



Рисунок 1 – Общий чертеж

Назначение перемычек:
JpA1 – JpA3 – задание сетевого адреса устройства.
JpB1 – JpB3 – задание сетевой скорости устройства.



Таблица 3
Условное

обозначение
клеммы

Назначение
Условное

обозначение
клеммы

Назначение

Питание ~12...24 В
Питание –16...34 В DI16 Вход 6 гр.1

Питание ~12...24 В
Питание –16...34 В DI17 Вход 7 гр.1

GND RS-485 Общий RS-485 DI13 Вход 3 гр.1
B RS-485 RS-485(B) DI12 Вход 2 гр.1

A RS-485/TX CL RS-485(A) DI11 Вход 1 гр.1
DI37 Вход 7 гр.3 DI10 Вход 0 гр.1
DI36 Вход 6 гр.3 DI1C Общий 1гр. входов
DI35 Вход 5 гр.3 DI24 Вход 4 гр.2
DI34 Вход 4 гр.3 DI25 Вход 5 гр.2
DI33 Вход 3 гр.3 DI26 Вход 6 гр.2
DI30 Вход 0 гр.3 DI27 Вход 7 гр.2
DI31 Вход 1 гр.3 DI23 Вход 3 гр.2
DI32 Вход 2 гр.3 DI22 Вход 2 гр.2
DI3C Общий 3гр. входов DI21 Вход 1 гр.2
DI14 Вход 4 гр.1 DI20 Вход 0 гр.2
DI15 Вход 5 гр.1 DI2C Общий 2гр. входов

4. УСТАНОВКА И НАСТРОЙКА ПРИБОРА
4.1. ПОДКЛЮЧЕНИЕ ДИСКРЕТНЫХ ДАТЧИКОВ

Дискретные входы разделены на 3 группы, каждая группа входов гальванически
изолирована от другой и имеет свою клемму питания входов «DI(номер группы)C»,
подключать дискретные датчики ко входам можно только относительно клеммы питания
входов для данной группы :

• входы DI10 – DI17 имеют клемму питания «DI1C»;
• входы DI20 – D27 имеют клемму питания «DI2C»;
• входы DI30 – DI37 имеют клемму питания «DI3C».

Напряжения питания входов Uп1, Uп2, Uп3 должны быть в диапазоне 24±3 В.
Схема подключения дискретных датчиков на рис. 2

Рисунок 2 – Схема подключения дискретных датчиков



4.2. ЗАДАНИЕ СЕТЕВОГО АДРЕСА УСТРОЙСТВА
Задание сетевого адреса устройства может осуществляться двумя способами:
1.Физический.
А. Отключить питание прибора!
Б. Снять верхнюю крышку прибора.
В. При помощи перемычек JpA1 – JpA3 установить требуемый адрес. См. табл. 4
Г. Установить верхнюю крышку прибора.
Д. Подключить питание прибора.

Таблица 4
Адрес JpA3 JpA2 JpA1

1 0 0 1
2 0 1 0
3 0 1 1
4 1 0 0
5 1 0 1
6 1 1 0
7 1 1 1

Примечание: 0/1 – перемычка не установлена/установлена

2.Программный.
А. Отключить питание прибора!
Б. Снять верхнюю крышку прибора.
В. Снять перемычки JpA1 – JpA3.
Г. Установить верхнюю крышку прибора.
Д. Подключить питание прибора. (Сетевой адрес будет соответствовать последнему

установленному адресу)
Е. Записать в регистр 4096 (0х1000) требуемое значение (1…247) сетевого адреса.
Примечание: По умолчанию сетевой адрес прибора 1

4.3. ЗАДАНИЕ СЕТЕВОЙ СКОРОСТИ ОБМЕНА ПО ИНТЕРФЕСУ RS-485
Задание сетевой скорости устройства может осуществляться двумя способами:
1.Физический.
А. Отключить питание прибора!
Б. Снять верхнюю крышку прибора.
В. При помощи перемычек JpB1 – JpB3 установить требуемый адрес. См. табл. 5
Г. Установить верхнюю крышку прибора.
Д. Подключить питание прибора.

Таблица 5
Скорость JpB3 JpB2 JpB1

300bps 0 0 1
1200bps 0 1 0
2400bps 0 1 1
9600bps 1 0 0

19200bps 1 0 1
57600bps 1 1 0
115200bps 1 1 1

0/1 – перемычка не установлена/установлена

2.Программный.
А. Отключить питание прибора!
Б. Снять верхнюю крышку прибора.



В. Снять перемычки JpB1 – JpB3.
Г. Установить верхнюю крышку прибора.
Д. Подключить питание прибора. (Сетевая скорость будет соответствовать

последней установленной скорости)
Е. Записать в регистр 4097 (0х1001) требуемое значение (0…12). См. табл. 6

Таблица 6
Скорость Значение регистра

300bps 0
600bps 1
1200bps 2
2400bps 3
4800bps 4
9600bps 5

14400bps 6
19200bps 7
28800bps 8
38400bps 9
57600bps 10
76800bps 11
115200bps 12

Примечание: По умолчанию сетевая скорость прибора 9600bps

5. РАБОТА С ПРИБОРОМ
5.1. ОПРОС СОСТОЯНИЯ ВХОДОВ ПО СЕТИ RS-485

Опрос состояния входов может осуществляться двумя функциями протокола
ModBus:

1.Read Discrete Inputs (код функции 2 (0x02)).
2.Read Holding Registers (код функции 3 (0x03)).
Бит, равный 0, соответствует состоянию входа «Разомкнут», равный 1,

соответствует состоянию «Замкнут». Адреса входов и назначение битов регистра
представлены в таблице 7

Таблица 7
Адрес
входа /

бит
регистра

Адрес
регистра

HEX

Условное
обозначение

клеммы

Адрес
входа /

бит
регистра

Адрес
регистра

HEX

Условное
обозначение

клеммы

0 / 0 0x00 DI10 12 / 12 0x00 DI24
1 / 1 0x00 DI11 13 / 13 0x00 DI25
2 / 2 0x00 DI12 14 / 14 0x00 DI26
3 / 3 0x00 DI13 15 / 15 0x00 DI27
4 / 4 0x00 DI14 16 / 0 0x01 DI30
5 / 5 0x00 DI15 17 / 1 0x01 DI31
6 / 6 0x00 DI16 18 / 2 0x01 DI32
7 / 7 0x00 DI17 19 / 3 0x01 DI33
8 / 8 0x00 DI20 20 / 4 0x01 DI34
9 / 9 0x00 DI21 21 / 5 0x01 DI35

10 / 10 0x00 DI22 22 / 6 0x01 DI36
11 / 11 0x00 DI23 23 / 7 0x01 DI37



6 ГАРАНТИИ ИЗГОТОВИТЕЛЯ

6.1 Гарантийный срок эксплуатации модуля М2400В при соблюдении
потребителем условий эксплуатации, транспортирования и хранения — 12 месяцев со дня
продажи.

6.2 Гарантийный срок хранения модуля М2400В — 12 месяцев со дня
изготовления.

6.3 В течение гарантийного срока предприятие-изготовитель безвозмездно
ремонтирует или заменяет модуль или его части по предъявлении гарантийного талона.

6.4 Гарантийный талон действителен только при наличии правильно и четко
указанных модели, номера изделия, даты продажи, гарантийного срока и печати
Поставщика.

6.5. Все условия гарантии действуют в рамках законодательства о защите прав
потребителей и регулируются законодательством страны, на территории которой
предоставлена гарантия.

6.6. Изделие снимается с гарантии в следующих случаях:
6.6.1. При нарушении правил и условий эксплуатации, изложенных в руководстве

по эксплуатации.
6.6.2. При наличии на изделии следов несанкционированного ремонта,

механических повреждений и иных признаков внешнего воздействия.
6.6.3 При повреждениях  вызванных стихией, пожаром, бытовыми факторами, а

также несчастными случаями.
6.6.4. В случае выхода из строя при зафиксированных бросках напряжения в

электрических сетях и несоответствии стандартам кабельных коммуникаций.
6.7 Гарантийный ремонт производится в уполномоченных сервисных центрах

расположенных по адресу:
220036, г. Минск, Бетонный проезд, 6. ОДО «Станкосервис». т/факс: 8-017-213-60-

60.
212030 г. Могилев ул Ленинская 63 оф 204 т/ф 8-0222-29-99-81

7 СВИДЕТЕЛЬСТВО ОБ УПАКОВЫВАНИИ

Модуль М2400В заводской номер ___________ упаковано согласно требованиям,
предусмотренным конструкторской документацией.

Дата упаковки ________________

Упаковку произвел (подпись)

М.П.
Изделие после упаковки
принял (подпись)



8 СВЕДЕНИЯ О РЕКЛАМАЦИЯХ

8.1 В случае неработоспособности модуля М2400В в период действия на него
гарантийных обязательств, а также обнаружения его некомплектности при первичной
приемке, владелец устройства должен направить в адрес предприятия-изготовителя,
осуществляющего гарантийное обслуживание, следующие документы:

1) заявку на ремонт (замену) и номер телефона контактного лица со своей
стороны;

2) дефектную ведомость;
3) гарантийный талон.
8.2 Все представленные рекламации регистрируются потребителем в таблице 8

настоящего Руководства.

Таблица 8
Дата

отказа
Срок работы

устройства до
возникновения

отказа

Краткое
содержание

неисправности

Дата
направления
рекламации

Меры,
принятые

по
рекламации

Примечание

9 СВЕДЕНИЯ О СОДЕРЖАНИИ ДРАГОЦЕННЫХ МЕТАЛЛОВ

Данное устройство драгоценных металлов не содержит.



ПРИЛОЖЕНИЕ

Электрическая принципиальная схема дискретного входа приведена на рисунке 3.

Рисунок 3 –Электрическая принципиальная схема дискретного входа
Схема других входов идентична приведенной

Заводские значения сетевых параметров прибора приведены в таблице 9.
Таблица 9

Параметр Заводская установка
Скорость обмена данными, бит/с 9600

Длина слова данных, бит 8
Тип контроля четности слова данных Отсутствует

Количество стоп-битов в посылке 1
Базовый адрес прибора 1

Список задействованных регистров приведен в таблице 10.
Таблица 10

Описание
Адрес

регистра
HEX

Функция
чтения

Функция
записи Тип данных

Дискретные
входы 1, 2 гр. 0x00 0x02 - Двоичный

0x03 - 16 бит
Дискретные
входы 0 гр. 0x01 0x02 - Двоичный

0x03 - 16 бит
Версия ПО 0x900 0x03 - 16 бит

Подверсия ПО 0х901 0x03 - 16 бит
Сборка 0х902 0x03 - 16 бит

Сетевой адрес
См. табл. 4 0х1000 0x03 0x06

0x10 16 бит

Сетевая
скорость

См. табл. 5-6
0x1001 0x03 0x06

0x10 16 бит

Спецификация
устройства - 0x11 - Строка 14

символов


